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@ Dispositif de commande flectrique (fun levier pivotant maintenu libra aux deux extrSmites de sa 
course et serrure comportant ce dispositif. 

(§) L'invention conceme un dispositif de 
commande d'un levier (42) pivotant restant Iibre 
dans chacune de ses deux positions ; ce dispo- 
sitif comprend un guide (15) fixe prSsentant un 
premier profH de came (21), un coullsseau (22) 
pr6sentant un deuxfeme profO de came (38) et 
une port6e d'appui (39), une vis (10) susceptible 
d'fitre entraTn6e dans les deux sens de rotation 
par un moteur 6lectrique (7), un 6crou (11) 
comportant, d'une part, un entraTneur (12) qui 
coop6re avec les premier et deuxfeme profBs de 
came (21 et 38) et, (fautre part, deux dents (13, 
14). L'appui de rentraineur (12) sur I'une ou 
['autre rampe des profils de came (21, 38) provo- 
que un pivotement de P6crou (11) autour de son 
axe (fun angle qui assure l'6chappement du 
levier des dents de tecrou. Le coulisseau (22) 
coopfcne avec un miao-contact ins6r6 sur Tali- 
mentation Slectrique du moteur. Le levier (42) 
pivotant commande la condamnation ou la 
d§condamnarjon d'une serrure de portfere de 
vShicule automobile. LTnvention conceme 
aussl une serrure de portfere de v£hicule auto- 
mobile comportant ce disposftif. 
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DISPOSITIF DE COTOANDE ELECTRIQUE D'UN LEVIER PIVOTANT MAINTENU UBRE AUX DEUX 
EXTRIMITES BE SA COURSE IT SIRRURE COMPORTANT CE DISPOSITIF 



La presents invention a trait & un dispositif de 
commande d'un levier pivotant devant £tre amen£ 
dans Tune ou I'autre de deux positions tout en restant 
fibre dans chacune de ces deux positions; eile 
conceme 6galement une serrure comportant ce dis- 
positif. Un tel dispositif est en effet, utile pour la 
commande de condamnation et de d£condamnation 
d'une serrure de portiere de v6hicule automobile car, 
m§me lorsque cette commande est assurfce 6lectri- 
quement, il estnScessaire de pouvoir condamner ou 
dScondamner manuellement la serrure, de sorte que 
ie levier qui assure la commande de condamnation d 
parfrd'un moteur eiectrique doit Sire d§coupI6 de son 
entrainement pour permettre la manoeuvre manuelie. 

On sait que Ton consider© maintenant comme 
souhaltable de commander 6lectriquement les serru- 
res de portfere de vShicules automobiles. Pour ces 
serrures, la gdche est g6n6ralement constitute (fun 
axe ports par la carrosserie du v6hicule et le pine de 
la serrure a la forme d'une fourche ; ce pene est 
retenu en position defermeture par un cllquet, dontla 
manoeuvre en rotation permet de commander I'ouver- 
ture de la serrure. Pour assurer la condamnation ou 
la d6condamnation d'une telle serrure, on vient bio- 
quer ou d6brayer dans sa position de fermeture Tun 
des organes de la serrure etce blocage ou ddbrayage 
est g6n6ralement obtenu en faisant pivoter autour 
d'un axe fixe de la serrure une pi&ce qui assure le blo- 
cage ou le dgbrayage. La condamnation ou la d£con- 
damnation 6lectrique de la serrure s'obtient done en 
commandant glectriquement un pivotement Mais 
pour le cas ou il y aurait une panne de I'alimentation 
6lectrique, il faut, bien entendu, que la serrure puisse 
&tre manoeuvre manuellement, par exemple, en 
agissant sur la d£ associ&e au barillet de surety de 
ia serrure : il en r£sulte que la ptece, qui commande 
6lectriquement le pivotement, doit n&cessairement 
Stre libre aux deux extr£mit£s de sa course, pour per- 
mettre sa manoeuvre manuelie. 

En outre, les serrures de portferedev6hiculesont 
g6n6ra!ement £quip£es cforganes de verrouiliage 
manuel, dits "tirettes de frise 0 , grace auxquels on 
vient manuellement, de Finterieur du v6hicule, mettre 
la serrure en position condamn6e ou d6condamn£e. 
Si Ton ferme et condamne un v6hicule, Q est €videm- 
ment possible, en brisant la vitre de portfere, d'agirsur 
la tirette de frise pour d£condamner la serrure ; on a 
done imaginS de commander 6lectriquemsnt une inhi- 
bition de Paction de la tirette de frise sur la serrure 
pour que, darts un tel cas, i'auteur de f effraction, en 
agissant sur la tirette de frise, ne puisse pas d6con- 
damner la serrure. Bien entendu, B faut que cette 
"supercondamnation 0 puisse £tre supprim£e Slectri- 
quement par le proprtetaire du v6rucule ; mate il faut 



6galement, pour ie cas ou ii y aurait une panne 6lec- 
trique, que le shunt de cette inhibition puisse rgsulter 
d'une action manuelie Me sur la serrure par I'inter- 
mgdiaire du barillet de ladite serrure. 

Pour rSalisertoutes ces fonctrons, on a d£j& pro- 
post de nombreux dispositife, mats ('Invention a pour 

5 but de proposer une realisation, qui est & ia fois par- 
ticuli^remertt fable et plus teonomique que les dispo- 
sitrfs anterieurs. 

La pr6sente invention a done pour objet un dispo- 
sitif de commande d'un levier pivotant devant £tre 

10 amen£ dans I'une ou I'autre de deux positions tout en 
restant libre dans chacune de ces deux positions, ce 
dispositif comportant un sysfeme vis/6crou dontla vis 
est susceptible d'etre entrain6e dans les deux sens 
de rotation par un moteur 6Iectrique et dont l'6crou 

15 commande le pivotement dudit levier par appui simple 
contre une zone d'entratriement dudit levier, caracte- 
ris6 par le fait qu'3 comporte un guide fbee dans lequel 
est pratique un premier orifice dont le contour fermg 
constitue un premier profa de came, l'6crou du sys- 

20 teme vis/6crou comportant, d'un c5t& d'un plan dia- 
metral, un entratneur qui p6n&tre dans le premier 
orifice et coopfere avec son profil de came et, de 
I'autre c6t£ dudit plan diametral, deux dents sensible- 
ment sym6triques par rapport d un axe perpendicu- 

25 laire audit plan diametral, chacune des dents pouvant 
venir en appui contre i'une des deux faces opposes 
de la zone d'entratnement du levier, Ie premier orifice 
comportant deux rainures rectflignes, dont les Hgnes 
moyennes, sensiblement parall&ies k I'axe de la vis, 

so sont d&ca)6es perpendicuiairement d I'axe de ladite 
vis, les bordures de ces deux rainures 6tant relives 
entre elles par deux rampes parailfeles obliques par 
rapport aux lignes moyennes desdites rainures, I'une 
desdites rampes reliant les deux bordures de rainure 

35 les plus proches de I'axe de rotation du levier et I'autre 
reliant les deux autres bordures, I'appui de I'entrah 
neur sur Tune ou I'autre desdites rampes provoquant 
un pivotement de l'6crou autour de son axe d'un angle 
qui assure P6chappement de celle des dents de 

40 P6crou, qui est en appui sur la zone d'entratnement du 
levier, quand I'entralrteur arrive sur ladite rampe, sans 
que I'autre dent vienne buter sur le levier. 

Selon un mode de realisation avantageux, le pre- 
mier profO de came est dispose sensiblement dans un 

45 plan parallel e d I'axe de la vis ; I'entraTneur de I'6crou 
est un tdton cylindrique ; I'une au moins des positions 
(farrit de l'6crou est d£termin6e par un micro-contact 
ins£r6 sur ('alimentation eiectrique du moteur et 
commande, directament ou non, par la position de 

so I'gcrou. 

Un teJ dispositif de commande permet d'assurer 
eiectriquement la condamnation et la d6condamna- 
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tlon d'u ne serrure. Si Pon desire, en outre, assurer une 
super-condam nation, il sera expIiquS dans la descrip- 
tion ulterieure, qu*il suffftt, aprfcs avoir commands ia 
condamnation de la serrure, d'assurer la rotation d'un 
bras pivotant et son maintien en position, pour que 
cette simple rotation permette d'obtenir (Inhibition 
d'une action de decondamnation effectuee k partirde 
1'organe de verrouillage manuei dit "tirette de frtee". 
On a done prevu d'assurer cette tbnetion complemen- 
taire avec Ie dispositif de commando ci-dessus defini. 
Dans un tel mode de realisation, le dispositif selon 
Pinvention comporte, en outre, un couiisseau suscep- 
tible de se deplacer en translation par rapport au 
guide parallelement k Paxe de la vis, un deuxieme ori- 
fice etant pratique dans ledit couiisseau et definissant 
par son contour ferme un deuxieme profil de came, 
I'entraTneur de Pecrou penetrant aussi dans ie 
deuxieme orifice et cooperant avec le deuxieme profil 
de came, ce deuxieme orifice comportant une rainure 
sensibfement rectfligne au niveau de chacune des rai- 
nures du premier orifice, les deux rainures du 
deuxieme orifice etant, comme pour le premier orifice, 
relives entre efles par des rampes obliques sensiWe- 
ment parallel es a celles du premier orifice et 6cartees 
Tune de Pautre de la m§me distance, ledit couiisseau 
cooperant, k une extremite dite "active 0 de sa course, 
avec un bras pivotant pour constituer une cale pour 
ledit bras, cede des rampes du couiisseau qui se 
trouve du c6te oppose k ladite extremite active 
comportant, dans sa zone de raccord avec ceile des 
rainures du deuxieme orifice ou se trouve PentraJneur 
pour ladite extremite active de course, une portee 
d'appui permettanta Pentrcrfneur d'assurer la transla- 
tion du couiisseau, les rampes du deuxieme orifice 
eta nt legerement decalees par rapport k celles du pre- 
mier orifice pour que PentraTneur vienne en appui sur 
la rampe du premier orifice quand le couiisseau est 
pousse vers Pextremite dite "inactive" de sa course, la 
longueur de la rainure du premier orifice situee du 
cfite de Pextremite active de la course du couiisseau 
etant sup6rieure a ceile de la rainure correspondante 
du deuxieme orifice. 

Dans un mode de realisation avantageux, les lon- 
gueurs des rainures des premier et deuxieme orifices 
situees du c6te de Pextremite inactive de la course du 
couiisseau sont voisines ; k PextremitS Inactive de sa 
course, le couiisseau ooopere avec un micro-contact 
insere sur I'alimentation electrique du moteur ; le cou- 
iisseau comporte un frein cooperant avec le bdti pour 
arreter sa translation rapidement apres la coupure de 
I'alimentation Electrique du moteur. 

On peut prevo'ir que le bras pivotant du dispositif 
qui vient d'etre decrit agisse sur un element d'un 
mecanisme qui assure la condamnation ou la decon- 
densation (fune serrure de portiere de vShicule auto- 
mobile comportant un barOlet k de, ledEt Element 
cooperant avec un organe de verrouillage manuei, le 
bras pivotant brsque le couiisseau vient k Pextremfte 



active de sa course, amenant par son mouvement 
ledft element dans une position oCi Porgane de 
verrouHIage manuei ne peut plus cooperer avec lui, ia 
dewndamnation de la serrure ne pouvant alors inter- 

5 venir que par Paction du bariBet de ladite serrure sur 
le mecanisme. 

On peut aussi prevoirquele levier pivotant du dis- 
positif ci-dessus defini commande la condamnation 
ou la decondamnation d'une serrure de portiere de 

10 vehicule automobile. 

Le dispositif selon ('invention peutavantageuse- 
ment etre utilise en combinaison avec un mecanisme 
de debrayage de Porgane de verrouillage manuei 
associe k une serrure de portiere de vehicule auto mo- 
ts bOe et dispose sur la face mterieure de ladite portiere, 
ladite serrure pouvant prendre soit une configuration 
"condamnee" oft la manoeuvre exterieure est Impos- 
sible, soit une configuration "decondamnee" dans 
laquelle la serrure peut etre manoeuvre® aussi bien 

20 de Pexterieur que de Pinterieur du vehicule, le pas- 
sage cfune configuration k Pautre s'effectuant par 
rotation d'une piatine autour (fun axe fixe de la 
senrure, ladite piatine etant commandee par au moins 
un organe de manoeuvre manuei distinct de Porgane 

is de verrouillage manuei precitg, ledit organe de 
verrouillage manuei ne pouvant prendre que deux 
positions, Pune dans laquelle il met la piatine en posi- 
tion decondamnee et Pautre dans laquelle 3 la met en 
position condamnee, Paction de Porgane de verrouil- 

30 lage sur la piatine pouvant etre in hibee quand la pia- 
tine est en position "condamnee". Dans un tel 
mecanisme de debrayage, Porgane de verrouillage a 
une extremity active, qui coopere avec un equipage 
coullssant susceptible cfune translation libre par rap- 

25 port a la piatine, ledit equipage comportant une rai- 
nure-glissiere, ou se deplace Pextremite d'un 
poussoir susceptible de pivoter autour d'un axe fixe 
de la serrure, ledit equipage etant soumis a Paction 
d'un ressort de rappel qui le force vers une premiere 

40 extremite de sa course, alors que Ie pivotement du 
poussoir peut Pamener vers la deuxieme activite de 
sa course de translation, ledit equipage coulissant 
comportant une fenetre traversee par Pextremite 
active de Porgane de verrouillage, ladite fenetre 

45 comportant c6te-a.-c6te deux zones, la premiere, de 
faible longueur, ou se trouve Pextremite active de 
Porgane de verrouillage quand Pequipage coulissant 
est a la premiere extremite de sa course, la deuxieme, 
de plus grande longueur, ou se trouve rextremite 

so active de Porgane de verrouillage quand Pequipage 
coulissant est k la deuxieme extremite de sa course, 
la longueur de cette deuxieme zone etant sufhsante 
pour que la manoeuvre manuelle de Porgane de 
verrouillage rf en trains aucun contact efficace entre 

55 Porgane de verrouHIage et Pequipage couPissant, alors 
que Ia longueur de la premiere zone est sufflsamment 
faible pour que fa manoeuvre manuei! e de Porgane de 
verrouillage entraine une rotation de la piatine et son 
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passage de la position de condemnation k la position 
de decondamnation ou inversemenL 

Dans un mode de realisation pref6r6 de ce m£ca- 
nisme de debrayage, la platine est solidatre d'un 
moyen qui assure sa commands eiectriquement ; 
I'organe de manoeuvre manuelle de la platine est le 
barillet de sQrete de la senrure ; Equipage couJissant 
a une forme rectangu laire et se deplace en translation 
entre deux prolongements parages de la platine ; la 
fen§tre de I'equipement couJissant est constitute de 
deux zones rectangulaires accoiees ayant sensible- 
ment !a m§me largeur, les petits c6t&s de ces rectan- 
gles etant senslblement paralieies au prolongement 
de la platine ; la rainure-glissi&re comporte une bor- 
dure rectiligne paraiieie aux longueurs des deux 
zones de fenStre et une bordure circulaire centre sur 
i'axe de pivotement de la platine ; I'extremite du pous- 
soirest sensiblement circulaire eta un diametre sen- 
siblement egal k la distance minimum entre ies deux 
bordures de la rainure-glissiere. 

Bien entendu, I'invention a egalement pour objet 
une serrure de portiere de v6hicule automobOe 
comportant un dispositif de commande k 6crou bas- 
culant tel que ckiessus definL 

Pour mieux faire comprendre f'objet de Hnven- 
tion, on va en dScrire maintenant, k tftre d'exemple 
purement illustratif et non limitatif, un mode de reali- 
sation represents sur le dessin annexe. 

Surcedessin: 

* ia figure 1 represente, en elevation, la parte 
d'une serrure de portiere de vehicule automobOe 
selon I'invention, qui comporte les mScanismes 
assurant la condam nation, la super-eondam na- 
tion et ia decondamnation de la serrure ; cette 
figure correspond k une coupe I-l de la figure 2 ; 

- ia figure 2 repr6sente une coupe selon IMI de la 
figure 1 ; 

- la figure 3 repr6sente. en perspective eclatee, 
les trois pieces principaJes du dispositif de 
commande eiectrique de la serrure selon Inven- 
tion ; 

- les figures 4 & 6 represented respectivement 
des coupes sch6matiques selon IV-I V, V-V et VI- 
VI sur les figures 7, 9 et 10 ; 

- les figures 7 £ 13 represented le dispositif de 
commande eiectrique de la serrure selon (Inven- 
tion dans les differentes phases de son mouve- 
ment, les figures 7 & 11 Qlustrant les differentes 
Stapes d'un de placement de Pecrou de la gauche 
vers la droits sur le dessin, alors que les figures 
12 et 13 illustrent un. d6placement en sens 
inverse; 

- les figures 14 k 17 represented les differentes 
etapes du mouvement du mecanisme de 
•debrayage qui assure la super-condamnation de 
la serrure selon ('invention ; la figure 14 corres- 
pond k la position d6condamn6e de la serrure, (a 
figure 15 k la position de condemnation de la 



serrure, la figure 16 a la position de super-con- 
damnation obtenue k partir de la position de la 
figure 1 5 en assurant le debrayage de I'organe de 
verrouillage manuel ; et la figure 1 7 represents la 

5 decondamnation manuelle de la serrure k partir 
de la position de la figure 16, par action du barillet 
de la serrure en cas de panne. 
En se referant au dessin, on voit que la serrure 
est contenue dans un bottler 1 , dont le plan moyen est 

10 dispose sensiblement paraiieie au plan de la portiere 
sur laquelle est fixes la serrure. Le boftier 1, paraOe- 
lepip&dique, est constitue <f une face avant 2, <fune 
face arriere 3 sensiblement paraiieie k la face avant 
2, (Tune face laterate droite 4, <fune face laterale gau- 

15 che 5 sensiblement paraiieie k la face laterale droite 
4, et cfune face superieure 6. Le plan de coupe l-l est 
un plan vertical. Pour amplifier la description, on sup- 
posera que la serrure decrite est logee dans un bolter 
1 vertical, dont la face 6 est la face superieure. 

20 La serrure selon I'invention comporte un dispositif 
de commande eiectrique constitue d'un moteur eiec- 
trique 7 muni d'un pignon 8, qui engrene sur une roue 
dentee 9 pour constituer un reducteur. L'axe B de (a 
roue dentee 9 est une vis 10 munie d'un ecrou 11. 

25 L'ecrou 11 , de forme cylindrique, comporte sur sa 
surface externe, d'un cdte d'un plan diametral P, un 
entratneur 12 et de I'autre c6te dudit plan P, deux 
dents 13 et 14 sensiblement symetriques par rapport 
k un axe A perpend iculaire audit plan P comma le 

30 montrelafigure3.L'entraIneur12der6crou11 estun 
teton cylindrique. Les dents 13, 14 sont deiimitees 
respectivement par deux faces 131, 132 ; 141, 142 
perpendiculaires au plan P et perpendiculaires k l'axe 
B, une face 133, 143 perpend iculaire au plan P et 

35 paraiieie au plan contenant I'axe A et i'axe B, et une 
face oblique 134 ; 144. L'extremite de chacune des 
dents 13, 14 est limitee par une face 135, 145 perpen- 
diculaire k l'axe A. Les dents 1 3, 14 sont solidaires du 
cyiindre de recrou 11. 

40 Le dispositif de commande comporte aussi un 
guide 15 fixe porte par le boitier. Les sommets du 
guide 15 definissent un rectangle (figure 3). Dans le 
guide 15 est pratique un orifice 16, dit "premier ori- 
fice', comprenant une rainure superieure 17, une ran 

45 nure inferieure 1 8 et deux rampes 19, 20. Les lignes 
moyennes des deux rainures 17, 18 rectilignes sont 
sensiblement parall&les k l'axe B de la vis et sont 
decaiees perpendiculairement k cet axe B. Les bor- 
dures des deux rainures 17, 18 sont re! tees entre elles 

60 par deux rampes 19, 20 paralieies, obliques par rap- 
port aux lignes moyennes desdites rainures. La 
rampe 19 relie la bordure inferieure de la rainure 
superieure 17 et la bordure Inferieure de la rainure 
Inferieure 1 8. La rampe 20 relie la bordure superieure 

55 de la rainure superieure 17 et la bordure superieure 
de la rainure inferieure 18. Le bord du premier orifice 
1 6 sert de proffl de came pour rentraTn eur 12, qui vient 
s'appuyer dessus : le contour farme de ce premier ori- 
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fice 16 constitue un premier profil de came 21 . Le pre- 
mier profD de came 21 est dispos§ sensiblement dans 
un plan parallele k I'axe B de ia vis. La face du guide 
15, vis-&-Yis de I'ecrou 11, est creusge de sorte que, 
lorsque l'6crou se loge dans le creux, i'axe B de la vis s 
se rapproche de la face arriere 3 du boitier 1 . L'entral- 
neur 12 p6netre dans le premier profil de came 21, 
comme le montre la figure 2. 

Le dispositif comprend Sgalement un coulisseau 
22 (figure 3). Le coulisseau 22 est constitu§ (fun 10 
parallelepipede rectangle d&imite par une face avant 
220, une face arriere 221, un cdte lateral droit 222, un 
cfite lateral gauche 223, un c6te superieur 224 et un 
c6te infeneur 225. Le c6te supeneur 224 comporte k 
son extremite gauche deux paliers dScales 29, 30. is 
Une patte 31 se trouve sur le c6te Inf6rieur225, solh 
daire du parallelepipede rectangle. La patte 31 est un 
parallelepipede rectangle dont le grand axe est per- 
pendicu [aire k la face avant 220 du coulisseau 22. Un 
deuxieme orifice 32 est pratique* dans le coulisseau 20 
22. Le deuxieme orifice 32 comporte une rainure 
supdrieure 33 terminee k son extremity gauche (sur 
la figure 3) par une butee 34 et une rainure infeneure 

35. Les rainures 33 et 35 sont recblignes et sensible- 
ment au niveau de chacune des rainures 17, 18 du 25 
premier orifice 16. Dans le deuxieme orifice 32. una 
rampe 36 relie le bord interieur de la rainure supe- 
rieure 33 et le bord inf6rieur de !a rainure infeneure 

35 ; une rampe 37 relie le bord de la butee 34 et le 
bord supeneur de la rainure infeneure 35. Les rampes so 

36, 37 sont obliques, sensiblement paraiieles aux 
rampes 19, 20 du premier orifice 16 et ecartees Tune 
de I'autre de la mime distance ; elles sonttegerement 
decatees par rapport aux rampes 19, 20 du premier 
orifice 16 dans le sens de la ligne moyenne des ra'h 35 
nures. La rainure sup6rieure 17 du premier orifice 16 

est plus longue que ia rainure supeneure 33 du 
deuxieme orifice 32. Le bord du deuxieme orifice 32 
sert egalement de profil de came pour TentraTneur 12 
qui vient s'appuyer dessus : le contour femrte de ce 40 
deuxieme orifice 32 constitue un deuxieme profO de 
came 38. Le coulisseau 22 comporte egalement une 
portee cfappui 39 soJtdaire par sa base de la face 
avant 220. Un cote de la portee 39 est au droit du cote 
lateral 222 ; le cdte oppose est au droit du fond de la 45 
rainure 33. Le coulisseau 22 possede, sur son c6te 
superieur 224, unfrein 40 (figure 3). La face avant 220 
du coulisseau 22 est parallele k la face arriere du 
guide 15 et en contact avec elle. La portee d'appui 39 
du coulisseau 22 pSnetre dans la rainure supeneure so 
17 du premier orifice 16 du guide 15. Le guide 15 et 
I'ecrou 1 1 se situent au-dessus de ia patte 31 . 

Le dispositif de commande comprend egalement 
un micro-contact 41 Insure sur Fad [mentation electrv 
que du moteur 7 et fixe" a rinterieur du bottier 1 de 55 
facon a cooperer avec les paliers decales 29 et 30 du 
coulisseau 22. 

Le dispositff de commande fiectrique, qui vient 



d'etre decrit, est destine, dans la serrure selon inven- 
tion, k manoeuvrer un dispositif de condamnation 
simple des organes de fermeture de la serrure et un 
dispositif de super-condamnation. Ces deux fonc- 
uons doivent, bien entendu, etre assumes de facon 
reversible pour que I'utilisateur puisse d6condamner 
Slectriquement un v^hicule dont 0 a condamne* 
I'acces. Mais, en outre, la d6condamnation doit pou- 
voir 6tre assuree manuellement pour le cas oO ll y 
aurait une panne 6lectrique. On va decrire, ci-apres, 
les mecanismes qui assurent ces deux fonctions, les 
organes de fermeture proprement dit n'6tant pas 
d ecrits et etant ceux de l'6tat de la technique, k savoir: 
un p§ne pivotant en forme de fourche et un cliquet 
pivotant apte a retenir le pine dans une position, ou 
la gSche portee par la carrosserie du vehicule, est 
maintenue entre les deux dents du p£ne. 

Le dispositif de condamnation simple comprend 
un levier 42 fix§ k une platine 44 par un arbre 43 dont 
I'axe est fixe dans la serrure. Comme on le voit sur la 
figure 2, le levier 42 comporte un retour en 6querre 
420 parallele k I'axe de l'anbre 43 ; le levier 42 est sen- 
siblement plan et il est dispose parallelement aux 
faces 2 et 3 du bottier. La platine 44 possede un orifice 
45 et deux prolongements 46 disposes de part et 
d'autre de I'arbre 43. Le plan moyen de la platine 44 
est parallele k la face avant 2 du bottler 1. 

Le dispositif de super-condamnation comprend 
un bras 47 relte a. un poussoir 48 par un arbre 49, dont 
I'axe est fixe dans la serrure ; le poussoir 48 coopere 
avec une coulisse 50 portee par ia platine 44. 

La coulisse 50 est de forme sensiblement rectan- 
guiaire : son petit cdte est parallele k la longueur des 
prolongements 46 de la platine 44 (figure 1). La cou- 
lisse 50 est situee entre les deux prolongements 46, 
qui lui serve n t de glissieres ; elle presente une fen etre 
51 constitute de deux zones rectangulaires ayant 
sensiblement la meme largeur, les petits cotes etant 
sensiblement paraiieles aux prolongements 46 de ia 
platine 44. La zone la plus proche de I'arbre 43 a une 
longueur sup&rieure a cede de I'autre zone ; les deux 
petits cdtes les plus proches de I'axe B sont dans le 
prolongement Pun de I'autre. Une extremite de tirette 
de frise 55 vient se loger dans la fenfctre 51 . La cou- 
lisse 50 comporte egalement une rainure-glissiere 52 
d§limitee par une bordure rectOigne 53, sensiblement 
perpendiculaire aux prolongements 46 de la platine 
44, et par une bordure circulalre 54 centree sur i'axe 
de I'arbre 43 de la platine 44. 

Le bras 47 et le poussoir 48 sont sensiblement 
paraiieles k ia face avant 2 du bottier 1. Le poussoir 
48 est soumis k Taction d'un resscrt de rappe!, qui est 
schematise 1 par le ressort 56 des figures 14 k 17. Lb 
poussoir 48 a une extremite arrondie, dont le diametre 
correspond sensiblement k la largeur minimum de la 
rainure-glissiere 52 et qui est loge dans ladite rainure- 
gfissiere 52. 

On va expiiquer, cl-apres, lefonctionnementde la 
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serrate qui vient d'etre d6crite. 

Sur la figure 7, la senrure est representee en posi- 
tion de deco ndamnation. Le levier 42 est & la premiere 
extn§mite de sa course. Le coulisseau 22 est en posi- 
tion telle que le deuxieme profil de came 38 est 
presqu'au droit du premier profil de came 21 . L'entrat- 
neur 12 de P§crou 1 1 se situe a Pextremite gauche des 
rainures inferieures 18, 35. L'gcrou 11 se trouve bas- 
cule vers !e haut, comme le rrtontre la figure 4. Le 
palier 29 du coulisseau 22 est en contact avec le 
micro-contact 41. La platine 44 est a une premiere 
extr6mlt6 de sa course correspondent a (a decondam- 
nation. 

Lorsque la condamnation de la seirore est 
commanded eTectriquement, par exemple, par une 
commande infrarouge, le moteur electrique 7 est ali- 
ments. Le moteur electrique 7 met en rotation le 
pignon 8 dont le mouvement de rotation est transmis 
a la vis 10 par la roue dented 9. La rotation de la vis 

10 provoque le defacement de l'6crou 11 vers la 
droite, parailelement a Paxe B t comme Pindique la fle- 
che de la figure 8. L'ecrou 1 1 entre en contact, par la 
face 131 de la dent 13, avecle retour en Squerre 420 
du levier 42 L'ecrou 11 entraTne, pendant sa transla- 
tion, le levier 42 qui pivote autour de Paxe de Parbre 
43. Pendant la translation fllustrSe par le passage de 
la figure 7 a la figure 8, PentraTneur 12 de l'6crou 11 
longe la bordure inferieure des rainures inferieures 
18, 35, de sorts que PScrou 11 rests bascu!6 vers le 
haut, comme sur la figure 4. Lorsque PentraTneur 12 
se trouve a PextrSmite droite des rainures inferieures 
1 8, 35, comme le montre la figure 8, 1 e levier 42 a subi 
la rotation necessaire pourfaire basculer la platine 44 
autour de Parbre 43, dans la direction qui Pamene vers 
la deuxieme extremity de sa course, a savoir celle 
correspondant a une condamnation de la senrure. 

Ensuite, PentraTneur 12 de P6crou 11 longe les 
rampes droites 19, 36 des deux profils de came 21 et 
38, provoquant la rotation de Pecrou 11, comme le 
montre le passage de la figure 4 a la figure 5. La face 
131 de la dent 13 de l'ecrou 11 n'est alors plus en 
contact avec le levier 42 : le levier 42 est litre. Lors- 
que PentraTneur 12 de l'6crou 11 arrive en haut des 
rampes 19, 36 des deux profils de came 21, 38, 0 
penetre dans les rainures sup§rieures 17, 33. L'ecrou 
11a subi une rotation supplemental et se trouve 
bascute vers le bas, comme le montre la figure 6. La 
dent 13 passe sous le retour en 6querre 420 du levier 
42. 

Puis, Pentratheur 1 2 se deface dans les rainures 
supeneures 17, 33, parailelement a Paxe B de la vis 
1 0. A Pextremite droite de la ralnure sup erteure 33 du 
deuxieme profil de came 38, PentraTneur 12 de Pecrou 

1 1 prend appui sur la parted d'appui 39 du coulisseau 
22. Le coulisseau 22, entraTnS par Pecrou 11, se 
deplace parallel ement a Paxe B, vers la droite, comme 
le montre la figure 10. Lorsque le coulisseau 22 se 
deplace en translation, la cooperation du coulisseau 



22 avec le micro-contact 41 n'est plus assures, Pali- 
mentation electrique du moteur est coup6e et le frein 
40 du coulisseau 22 fonctionne pourarreter la transla- 
tion. La figure 10 montre le dispositif air§t£, lorsque 
5 la serrure est en position de condamnation : le levier 
42estlibre. 

Lorsque la super-condamnation est commandee 
electriquement, le coulisseau 22 et P6crou 11 conti- 
nuent leur translation, PentraTneur 12 longeant la bor- 

10 dure inferieure des rainures supeneures 17, 33. La 
figure 11 montre le dispositif en fin de course : pen- 
dant la phase finale de translation, la patte 31 entre 
en contact avec le bras 47, le bras 47 pivote autour 
de Paxe de Parbre 49, puis rextramite du bras 47 vlent 

15 en contact avec la face inferieure de la patte 31 , bio- 
quant le bras 47 dans sa position. La serrure est en 
position de super-condamnation. 

Lorsqu'on supprime, par commande electrique, 
la super-condamnation puis la condamnation de la 

20 serrure, Pecrou 11 et le coulisseau 22 d£crivent un 
mouvement de translation dans le sens inverse au 
mouvement decrit prec6demment Pour cela, le 
moteur electrique 7 commande, par Pintenm§d iaire du 
pignon 8 et de la roue dentee 9, un mouvement de 

25 rotation, de sens inverse au precedent, de la vis 10. 
Dans un premier temps, Pecrou 11 se deplace vers la 
gauche parailelement & Paxe B comme Pindique la fie- 
che de la figure 12 ; PentraTneur 12 de Pecrou 11 se 
deface le long de la bordure superieure de la rainure 

so superieure 33 du coulisseau 22. Dans un deuxieme 
temps, PentraTneur 12 vient en appui sur la biitee 34 
du deuxieme profil de came 38 du coulisseau 22 
(figure 12) : Pecrou 11 entraTne alors le coulisseau 22 
dans un mouvement de translation vers la gauche, 

35 parailelement a Paxe B. Pendant cette translation, 
dans un premier temps, la patte 31 libere le bras 47 
qui pivote sous Paction de son ressort de rappei 56 et 
se retrouve dans sa position initiate de la figure 10 : 
on a ainsi supprime la super-condamnation de la 

40 senrure. Dans un deuxieme temps, la dent 14 prend 
contact, par sa face 142, avec le levier 42, comme le 
montre la figure 13. L'entralneur 12 continue de lon- 
ger la bordure supeneure de la rainure superieure 17 
du premier profil de came 21, en prenant toujours 

45 appui sur la butee 34 du deuxieme profil de came 38. 
L'ecrou 11, (tens sa translation, entraTne le levier 42 
qui pivote autour de Paxe de Parbre 43. Lorsque 
PentraTneur 12 arrive a Pextremitg gauche de la rai- 
nure superieure 17 du premier profD de came 21, le 

so I evier 42 est revertu au voisi nag e de la premiere extre- 
mity de sa course, comme le montre la figure 13. 

Ensuite, PentraTneur 12 de Pecrou 11 longe les 
rampes 20, 37 des premier et deuxieme profils de 
came 21, 38, engendrant le basculement de Pecrou 

55 du bas (figure 6) vers le haut (figure 4) en passant par 
la position interm£daire Qlustree par la figure 5. La 
dent 14 passe au-dessus du levier 42. Le levier 42 se 
trouve alors libre et la serrure est decondamnie. 
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Enfin, I'entralneur 12 longe le bord superieur des 
rainures inferieures 1 8, 35. L'ecrou 1 1 etlecoulisseau 
22 achevent leur mouvement de translation a I'extrie- 
mite gauche des rainures inf&rieures 18, 35, dans la 
position Olustree par la figure 7. s 

En 86 reportant a la figure 14, on vo'rt que la 
senure est en position de dScondamnation. Le pous- 
soir 48 est dans sa premiere position. Lorsque le 
levier 42 pivote, Q provoque la rotation de la platine 44 
autour de Paxe de I'arbre 43, engendrant le deplace- 10 
ment de la coulisse 50 par rapport au poussoir 48, 
comme le montre la figure 15 ; Pextremite anondie du 
poussoir 48 se trouve alors dans la largeur mlnfamale 
de la rainure-glissiere 52 de la coulisse 50. La serrure 
se trouve ainsi en position de condamnation. 

La serrure peut Stre d6condamnie en comman- 
dant electriquement comme ci-dessus explique, par 
exemple avec une commande infrarouge, le pivote- 
ment du levier 42. Si le dispositif de commande elec- 
trique est en panne, le levier 42 Slant libre, la 
decondamnation peut s'opeYer manuellemenL De 
I'exterieur du vehicule, on agit sur la d§ associee au 
barfllet de surety de la serrure, ce qui provoque la 
rotation de la platine 44 ainsi que celle du levier 42. 
De I'inteneur du vehicule, on agit manueliement sur la 
tirette de frise ; Pextremite 55 de cette tirette de frlse 
se trouve dans celle des zones de la fenetre 51 qui 
constitue un rectangle de petite longueur car le pous- 
soir 48 maintient, sous Taction de son ressort de rap- 
pel 56, la coulisse 50 dans sa position la plus proche 
de i'axe de I'arbre 43. En consequence, Pextremite 55 
agit sur la bordure infeneure de la fenetre 51, ce qui 
entratne une rotation de la platine 44, illustree par le 
passage de la figure 15 a la figure 14. 

La serrure etant condamnee (figure 15), elle peut 
etre amende en position de super-condamnation 
(figure 16) par commande electrique. Le bras 47, 
entratne par le dispositif de commande electrique 
pivote et le poussoir 48, a rencontre deson ressort de 
rap pel 56, se de place et se trouve alors dans sa 
deuxieme position (figure 16). Le defacement du 
poussoir 48 provoque la translation de la coulisse 50 
parall&lement aux prolongements 46 de la platine 44. 
Dans ce cas, rextremite 55 de la tirette de frise se 
trouve dans la zone de plus grande longueur de la 
fenetre 51 . En agissant manueliement sur la tirette de 
frise, on ne provoque pas la rotation de la platine 44 
car I'extr6mite 55 n'a qtfun mouvement dont I'ampli- 
tude ne lui permet pas de venir en contact avec la bor- 
dure Inferieure (sur la figure 16) de la fenStre 51 ; on 
ne peut done pas decondamner la serrure, ce qui 
assure la fonctton de super-condamnation. 

La serrure etant en position de super-condamna- 
tion (figure 16), elle peut etre ramenee, par 
commande electrique, en position de condamnation 
puis de decondamnation. Pour ramener la serrure a 
sa position de condamnation, le dispositif de 
commande electrique libera le bras 47 en deplacant 



la cale, que constitue la patte 31, et le poussoir 48, 
grace a Taction du ressort de rappel 56, revient a sa 
premiere position (figure 15), provoquant dans son 
deplacement, la translation de la coulisse 50 paraile- 
lement aux prolongements 46 de la platine 44. 
L'extremite de la tirette de frise 55 se loge dans la 
zone de plus petite longueur de la fenStre 51 (figure 
15). Pour ramener la senure a sa position de decon- 
damnation, le dispositif de commande electrique fait 
pivoter le levier 42 de sa deuxieme extremite de 
course a sa premiere extremite de course, engen- 
drant la rotation de la platine 44 autour de I'axe de 
I'arbre 43 pour ramener tous les elements dans la 
position quite occupent sur la figure 14. 

Si le dispositif de commande electrique est en 
panne, le levier 42 6tant libre, la serrure super-con- 
damnee peut etre decondamnee, par voie manueile, 
en agissant sur la cle associee au barillet de surete 
de la senure, ce qui ramene la serrure en position de 
decondamnation par commande mecanique de la 
rotation de la platine 44 autour de I'axe de i'arbre 43. 
Le bras 47 et le poussoir 48 sont maintenus dans leur 
position par appui sur la patte 31 du dispositif de 
commande electrique. La coulisse 50 reste a l'extre- 
mite des prolongements 46 de la platine 44 et Pextre- 
mite 55 de la tirette de frise reste dans la zone de plus 
grande longueur de la fenetre 51 . Le dispositif de su- 
per-condamnation de la serrure (figure 17) sera 
ramen6 a sa position de decondamnation (figure 14) 
lors de la reparation du dispositif de commande elec- 
trique. 



Revendications 

1. Dispositif de commande d'un levier (42) pivotant 
devant etre amene dans Tune ou I'autre de deux 
positions tout en restant libre dans chacune de 
ces deux positions, ce dispositif comportant un 
systeme vis/ecrou dont la vis (10) est susceptible 
d'etre entratnee dans les deux sens de rotation 
par un moteur electrique (7) et dont Pecrou (11) 
commande le pivotement dudit levier (42) par 
appui simple contre une zone d'entraTnement 
dudit levier, caracteris6 par le fait quH comporte 
un guide (1 5) fixe dans lequel est pratique un pre- 
mier orifice (16) dont le contour ferme constitue 
un premier profil de came (21), l'ecrou (11) du 
systeme vis/ecrou comportant, d'un cdte d'un 
plan diametral (P), un entralneur (12) qui peiietre 
dans le premier orifice (16) et coopere avec son 
profO de came (21) et, de Pautre cdte dudit plan 
diametral (P), deux dents (13, 14) sensfblement 
symitriques par rapport a un axe (A) perpendicu- 
laire audit plan diametral (P), chacune des dents 
(13, 14) pouvant venir en appui contre I'une des 
deux faces opposees de la zone d'entrathement 
du levier (42), le premier orifice (16) comportant 
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deux rainures (17, 18) rectflignes, dont les lignes 
moyennes, senslbfement paraileies a Taxe (B) de 
la vis (10), sont decatees perpendiculairement a 
I'axe (B) de ladite vis (10), les bordures de ces 
deux rainures (17,18) elant rellees entre elles par 5 
deuxrampes(19, 20) parallels obliques par rap- 
port aux lignes moyennes desdites rainures 
(17,18), Tune desdites rampes (19, 20) reliant ies 
deux bordures de rainure fes plus proches de 
I'axe (43) de rotation du levier (42) et ('autre w 
reliant les deux autres bordures, I'appui de 
I'entratneur (12) sur I'une ou I'autre desdites ram- 
pes (1 9, 20) provoquant un prvotement de I'ecrou 
(11) autour de son axe (B) d f un angle qui assure 
I'echappement de cede des dents (13, 14) de is 
I'ecrou (11), qui est en appui sur la zone (fentraT- 
nement du levier (42), quand I'entratheur (12) 
arrive sur ladite rampe, sans que I'autre dent 
vienne buter sur ie levier (42). 

20 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
par le fait que le premier profd de came (21) est 
dispose sensiblement dans un plan parallele a 
I'axe (B) de la vis (10). 

25 

3. Dispositif selon Tune des revendications 1 ou 2, 
caracterise par le fait que I'entratneur (12) de 
I'ecrou (11) est un teton cylindrique. 

4. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 3, 30 
caracterise par le fait que i'une au moins des posi- 
tions d'arret de i'ecrou (1 1) est determines par un 
micro-contact (41) tnsere sur I'alimentation eleo- 
trique du moteur (7) et commande, directement 

ou non, par la position de recrou (1 1). 35 

5. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 4, 
caracterise par le fait qu'il comporte un coulis- 
seau (22) susceptible de se deplacer en transla- 
tion par rapport au guide (15) parallelement a aq 
I'axe (B) de la vis (10), un deuxieme orifice (32) 
etant pratique dans ledit coulisseau (22) et d6fi- 
nissant parson contourferme un deuxieme profQ 

de came (38), I'entratoeur (12) de I'ecrou (11) 
penetrant aussi dans le deuxieme orifice (32) et 45 
cooperant avec le deuxieme profit de came (38), 
ce deuxieme orifice (32) comportant une rainure 
(33, 35) sensiblement rectOlgne au niveau de 
chacune des rainures (17, 18) du premier orifice 
(16), les deux rainures (33, 35) du deuxieme ori- so 
fice (32) etant, comme pour le premier orifice 
(16), reltees entre eiles par des rampes (36, 37) 
obliques sensiblement paraileies a celles (19, 20) 
du premier orifice (1 6) et ecartees I'une de I'autre 
de la mime distance, ledit coufisseau (22) coope- 55 
rant, a une extremity dite "active" de sa course, 
avec un bras (47) prvotant pour constituer une 
cale pour ledit bras, cede des rampes (36, 37) du 



coulisseau (22) qui se trouve du cdte oppose a 
ladite extr£mft£ active comportant dans sa zone 
de raccord avec ceile des rainures (33, 35) du 
deuxieme orifice (32) ou se trouve I'entratneur 
(12) pour ladite extr&nite active de course, une 
portee d'appui (39) permettant a I'entratneur (1 2) 
d'assurer ia translation du coulisseau (22), les 
rampes (36, 37) du deuxieme orifice (32) etant 
legerement decalees par rapport a celles (19, 20) 
du premier orifice (16) pour que I'entratneur (12) 
vienne en appui sur la rampe du premier orifice 
(16) quand le coulisseau (22) est pousse vers 
I'extremite dite "inactive" de sa course, la lon- 
gueur de la ralnure (17) du premier orifice situee 
du cfite de I'extremite active de la course du cou- 
lisseau etant superieure a celle de la rainure (33) 
correspondante du deuxieme orifice (32). 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise 
par ie fait que les longueurs des rainures (17, 18; 
33, 35) des premier et deuxieme orifices (16, 32) 
situees du c6te de I'extremite inactive de la 
course du coulisseau (22) sont voisines. 

7. Dispositif selon I'une des revendications 5 ou 6, 
caracterise par le fait qu'a I'extremite inactive de 
sa course, le coulisseau (22) coopere avec un 
micro-contact (41) insert sur I'alimentation eiec- 
trique du moteur (7). 

8. Dispositif selon rune des revendications 5 a 7, 
caractense par le fait que le coulisseau (22) 
comporte unfrein (40) cooperant avec lebati pour 
arreter sa translation rapidement apres la cou- 
pure de I'alimentation electrique du moteur (7). 

9. Dispositif selon I'une des revendications 5 a 8, 
caracterise parte fait que le bras (47) pivotantagit 
sur un element d'un mecanisme qui assure la 
condamnation ou la decondamnation d'une 
serrure de portiere de vehicule automobile 
comportant un barilleta cle, ledit Element coope- 
rant avec un organe de verrouillage manuel, le 
bras (47), lorsque le coulisseau (22) vient a 
I'extremite active de sa course, amenant par son 
mouvement ledit element dans une position ou 
I'organe de verrouillage manuel ne peut plus coo- 
perer avec lui, la decondamnation de la serrure 
ne pouvant alors intervener que par I'action du 
barOiet de ladite serrure sur le mecanisme. 

10. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 9, 
caracterise par le fait que ie levier (42) pivotant 
commande la condamnation ou ia decondamna- 
tion (f une serrure de portiere de vehicule automo- 
bile. 

11. Serrure de portiere de vehicule automobile 
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comportant un dispositif selon Tune des revendi- 
cations 1610. 



5 



10 



15 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 ' 



9 



EP 0 433 103 A2 




EP 0 433 103 A2 




FIG. 5 FIG. 6 
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